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Applicaîio7i à la Mécanique céleste.
'2. Soient i$l la masse du Soleil, /??,, m', />/', . . . les masses des planètes : prenons pour origine des coordonnées le centre du Soleil, et soient
.r,    j,     z ;
les coordonnées des planètes dans leurs mouvemenls relatifs autour de cet astre. En choisissant convenablement l'unité de masse, désignant par u, p, w les vitesses de in mesurées parallèlement aux axes des .'£, y, .s, et faisant pour abréger
M=iU-HHî,
±                                 i
/•rr^ + j'a+s2)2,         /•'=(. r'2 H- j'â+3'â)s,
/??
on trouvera pour les équations différentielles du mouvement de m,
__
7/7 - "'              -  '           t
dx __          (ly
7/7 - "'       1h élu          M-      ^/H          (h           Mv       /U           Av           Me
Pour déduire ces dernières formules des équations (i4) du numéro précédent, il suffira de prendre
M
et d'admettre que 11 est fonction seulement de x, y, z, x' , y', ^', . . . . Ainsi la théorie générale exposée ci-dessus s'applique sans difficulté aux équations diiïerentielles du mouvement des planètes.. Les coefficients de -7-3 -77-5••• dans
